Guidemaster-Tutorial

von Herbert Kohlmann und Matthias Garzarolli ©2006)

Homepage von Guidemaster: http:/www.guidemaster.de/

Guidemaster ist eine Software ist zur automatischen Nachfiihrung von Teleskopen auf
parallaktischer Montierung mittels USB-Webcam. Die Software kann das Teleskop iiber
verschiedene Schnittstellen ansteuern.

- Ascom serielle Schnittstelle
http://ascom-standards.org/

- Parallel Port Hierzu benétigen Sie eine Steuerbox,
welche am parallelen Port angeschlossen
wird. Eine Selbstbauanleitung ist auf
http://www.guidemaster.de/interface.asp
zu finden. Ein Kauf-Interface bei
http://www.store.shoestringastronomy.com/gpint_pt.htm

- GPUSB (Shoestring) USB-Schnittstelle
http://www.shoestringastronomy.com/
http://www.store.shoestringastronomy.com/products _ep.htm

- Mastermount Mastermount Controller. Das ist ein Controller, der vom
Matthias Garzarolli, Volker Pritsching und Bernhard
Liebscher gerade entwickelt wird. Dabei kann man
Mikroschritte genau positionieren.

- LX200 (Meade) serielle Schnittstelle

Uber die parallele Schnittstelle konnen auch SC modifizierte Webcams angesteuert werden.
Des Weiteren ldsst sich iiber die parallele Schnittstelle auch ein Kamerashutter ansteuern, z.B.
fiir Canon EOS Kameras.

Fiir Schiden die durch die Software am PC oder am Teleskop entstehen, wird keine
Haftung iibernommen.

System-Voraussetzungen:

300MHz / 128MB Speicher

Windows 2000 / Windows XP

USB Webcam (mit Modifikation)

Ascom, bei Benutzung der Ascom-Schnittstelle. (Download letzte ASCOM Plattform von
http://ascom-standards.org/download.html )

Webcam-Treiber

Fiir Windows XP miissen Sie als Administrator eingeloggt sein.
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1. Teleskop einnorden:

Das Teleskop muss prizise eingenordet werden. Je genauer Sie einnorden umso weniger
muss in der Deklination nachgefiihrt werden. Kontrollieren Sie nach der Montage des
Teleskops die Justierung. Oft verdndert sich diese durch Belastung noch mal. Besonders
wenn der Boden nicht sehr fest ist (Wiese, Rasen etc.).

2. Webcam anschlieSen und Eigenschaften festlegen:

Schlielen Sie ihre Webcam an und stellen Sie die Eigenschaften ihrer Webcam ein. Im
Menii ,,Kamera“ aktivieren Sie ,,StartCam - ...“ (bei DirectX-Verwendung erscheint der
Name ihrer Webcam), falls dies nicht bereits automatisch geschehen ist. Hier am Beispiel
einer Philips SPC900NC. Empfohlene Bildrate 10 fps.

Eigenschaften E|
Allgemein  Bild l.-'i‘-.udicu ]
Yollautornatische Steuerung [
m Bildrate 10 f
ps -
Standards | J
| Zuriicksetzen | & Autam. Belichtung Ein gus
N 1
| Wiederherstellen |
| Speichern | o .
- Autorn. WeiB-Abgleich  Eini & Aus O
{ i {
1
l:J-\- k
1
Je- Helligkeit !
1:. Kontrast !
Pl Gamma i
E Sattigung !
O Schwarz & Weil Ein aus v
H Gegenlichtkompensation  Ein Aus f+
[ 4| Spiegel Ein fus +
] | abbrechen
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Bei Benutzung von DirectX bekommen Sie zuerst diese Dialogbox:

Eigenschaften von Philips SPC 900NC PC Camera X

Dratenstrombarmmat l

Wideoformat K.omprimierung

Wideostandard: |Mone
Einzelhildrate:  |10.000 j |-Einzelbildinterall; J
10000 — =
r P-Einzelbidinterval: =
Farbzpektrum/-komprimigring: J
1420 |

Auzgabegrobe:; Clualitat;

| -

Ok | Abbrechen | Ugernehmen|

Empfehlung: Stellen Sie die AusgabegroBe bei DirectX oder VideoforWindows auf
den maximalen Wert (640 x 480) ein.
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3. Setup-Optionen einstellen:

a) Webcam-Optionen:

Waiihlen Sie hier die von Thnen benutzte Webcam aus. Bei einer unmodifizierten
(normalen Webcam: z. B. Philips SPCO00ONC) wihlen Sie den Langbelichtungsmodus
,,Keine Langbelichtung* aus.

Unter Videotreiber wihlen Sie den von Thnen gewiinschten Videotreiber aus.
VideoForWindows oder DirectX.
Empfehlung: VideoForWindows.

Bei ,,CCD-Pixel GroBe‘ geben Sie die Abmessungen der CCD-Pixel ihrer Webcam in

um ein.
Telezkop Leitfernrohr K.onfigurationen Yerschiedenes DLSA Einztellungen _Wehcam
Einztellungen

“Wahlen Sie den Langbelichtungsmodus
(* FKeine Langzeitbelichtung

" SC Modifizierte \Webcam [Parallzl]
" 5C Modifizierte ‘\Webcam [Serell]

" L= USB [Shoestring)

Wideatreiber wahlen

(* YideoForwindows
" Directx

CCD-Pixel Grake: &=: |5'5 um |5,5 urn

Speichern Schliefen
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b) Teleskop-Optionen:

Hier stellen Sie das ,,Guide-Interface fiir ihr Teleskop-Steuerung ein. Beim Interface
L.X200 stellen Sie unter ,,Settings L.X200* den seriellen Port ein, an dem ihre Teleskop-
Steuerung angeschlossen ist. Zusitzlich konnen Sie hier die ,,LX200 Move Guide
commands‘ aktivieren. Das sind Kommandos, wie ,,:Mgn2000#, bei denen die
Steuerung das Timing iibernimmt, wird aber nur von sehr wenigen
Teleskopen/Steuerungen unterstiitzt.

RA und DEC Korrekturen gleichzeitig durchfiihren: Sollte ihre Teleskop-Steuerung
RA und DEC Korrekturen nicht gleichzeitig durchfithren konnen, deaktivieren Sie die
entsprechende Option.

Backslash nicht korrigieren: Soll der Backslash nicht korrigiert werden aktivieren Sie
die entsprechende Option.

Empfehlung: Haken setzen bei Backslash nicht korrigieren.

Der Backslash gibt an wie grof3 das Getriebespiel in Millisekunden ist, also wie lange ein
Teleskop keine Bewegung ausiibt, wenn man die Bewegungsrichtung von Nord nach Siid
(oder umgekehrt) dndert.

Kalibrierungsoptionen: Unter den Kalibrierungsoptionen stellen Sie die ,,.Schwenkzeit
in RA und DEC* ein und an/aus. Ebenso ob der ,,DEC-Backslash bestimmt werden
soll. Die Schwenkzeit ist die Zeit, in der ihr Teleskop jeweils in die entsprechende
Richtung bewegt wird. beim Kalibrieren. Vermindern Sie die Zeit nicht unter 5000 ms.
Sollte ihr Teleskop/Montierung einen gro3eren Backslash haben, erhohen Sie die
Schwenkzeit noch etwas. Bei der Kalibrierung wird der Backslash nur bestimmt. Ob Sie
diesen korrigiert haben wollen siehe oben.

Empfehlung: Ubernehmen Sie die Kalibrierungsoptionen wie auf der Grafik.
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LX200-Setup:

elesknp ‘ Leitfernrohr | K.onfigurationen | Yerschiedenes ‘DLSH Einztellungen [*Webcam Einstellunger
Guide Interface Settings LX200

" Agcom

" Parallel Part

- Senal Part: I—L|
~ GPUSE [Shoesting) enal Fart: 170 1

" Mastertount
f» L2200 [~ Use LX200 Move Guide commands

[v R und DEC Komekturen gleichzeitig durchfuhren
[v Backlash nicht karigieren

K.alibrierungzoptionen

Schwenkzeit BA (5000 ms [v R an

Schwenkzeit DE: (5000 ms [v DE an

|v DE Backlash Bestimmung an

Speichern ‘ Schliefen ‘
Ascom-Setup:
Teleskop ‘ Leitfernrahr | K.onfigurationen | Yerzchiedenes ‘ DLSF Einztellungen |Webcam Einztellunger
Guide Interface Azoom Einztellungen
f* Azcom
™ Parallel Part ——
" GPUSE [Shoesztring) Einztellungen
" L=200
[v R und DEC Komekturen gleichzeitig durchfihren
[v Backlash nicht karrigieren
K.alibrierungzoptionen
Schwenkzeit B [5onp 115 Iv R& an
Schwenkzeit DE: (5000 ms [v DE an
[v DE Backlazh Bestimmung an
Speichern Schliefen
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il ASCOM Telescope Chooser, P§|

Select the type of telezcope vou have, then be zure to click the
Froperties... button to configure the driver for your telescope.

|Generi|: 200 Type Scopes ﬂ Froperties. ..

Click the lago ta learn mare oK
about ASCOM, a zet of =

gtandards for inter-operation
of astronomy software. Cancel

i [ XP Driver Setup

Do not use this for Meade LX200
Classic or GPS. Use the Meade
LX200 and Autostar selection.

.
Encader Resalution

RA: |60 inkeger

DEI:: Iﬁ arcsec |:|K

Werzion 4.0.2 Cancel |

Serial Part;

Parallel Port-Setup:

Teleskop ‘ Leitfernrahr | K.onfigurationen | Yerzchiedenes ‘ DLSF Einztellungen |Webcam Einztellunger

Guide Interface Port bewegen

i Ascom LPT Port Adresse DE+ DE- R+ Ra-

D0 oo oo oo

 GPUSE [Shoestring) [BHITBILPTT) =] | o~ gy D D D

" Masterkdount i D2 i D2 i D2 i D2

" L=200 i D3 i D3 i D3 i D3
i D4 i D4 i D4 e D4
i D5 i D5 f+ D5 i D5
« DE i DB i DB i DB
i 07 = O7 i 07 i 07

[v R und DEC Komekturen gleichzeitig durchfihren
[v Backlash nicht karrigieren

K.alibrierungzoptionen
Schwenkzeit B [5onp 115 Iv R& an

Schwenkzeit DE: (5000 s [v DE an

[v DE Backlazh Bestimmung an

Speichern Schliefen
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GPUSB (Shoestring)-Setup:

Teleskop ‘ Leitfernnakir | K.anfigurationen | Werzchiedenes ‘DLSH Einstellungen

“Webcam Einstellunger

Guide Interface
" Azcom
" Parallel Port

" Mastertount
" =200

[v R und DEC Komekturen gleichzeitig durchfuhren
[v Backlash nicht karigieren

K.alibrierungzoptionen

Schwenkzeit BA (5000 ms [v R an

Schwenkzeit DE: (5000 ms [v DE an

|v DE Backlash Bestimmung an

Speichern ‘ Schliefen ‘
MasterMount:
Teleskop ‘ Leitfernrohr | K.onfigurationen | Yerschiedenes ‘DLSFI Einztellungen |Webcam Einztellunger
Guide Interface M azter Mount Settings
" Azcom
" Parallel Port Sernal Port:

" GPUSE [Shoesztring)
i« Masterkdount
" L=200

[v R und DEC Komekturen gleichzeitig durchfihren
[v Backlash nicht karrigieren

K.alibrierungzoptionen
Schwenkzeit B [5onp 115 Iv R& an

Schwenkzeit DE: (5000 s [v DE an

[v DE Backlazh Bestimmung an

Speichern Schliefen
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c) Leitfernrohr:
Hier geben Sie die ,,Brennweite* ihres Leitrohrs ein.

Max nicht korrigierter Fehler: Abweichung in Bogensekunden die nicht korrigiert werden
soll.

Verzogerung nach Schwenk: Nach jeder Bewegung wird eine kleine Pause gemacht,
bevor das nichste Webcambild ausgelost wird, fiir den Fall, dass die Montierung noch
etwas schwingt.

Max. Schwenkzeit: Das ist die maximale Zeit die das Teleskop an einem Stiick bewegt
wird. Ist diese Zeit verstrichen, so wird eine weitere Webcamaufnahme zur Kontrolle
gemacht. Dies soll verhindern, dass wenn Wolken aufkommen bspw. Hotpixel mit
Sternen verwechselt werden die das Teleskop Minuten lang in der Gegend umherfahren
lassen. Ist aber nur fiir das Guiden giiltig, nicht fiir das Kalibrieren.

Alarm wenn Fehler groBer als: Akustischer Alarm.

Teleskop

| K.onfigurationen | Yerschiedenes ‘DLSFI Einztellungen |Webcam Einztellunger

Brenrweite Leitichr: [1200  mm
tax michtkarrigierter Fehler: luiasec
Yerzogerung nach Schwenk: Irms

b ax. Schwenkzeit: Wms

Alarm wenn Fehler grofer als: | T

Speichern Schliefen
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d) Konfigurationen:

Bei Bedarf konnen Sie hier mehrere (bis zu 5) verschiedene Konfigurationen mit frei
wihlbarer Bezeichnung erstellen, abspeichern und wieder verwenden.

Telezkop ‘ Leitfernrohr |

| Yerschiedenes ‘ DLSA Einstellungen |'ebcam Einztellungen

Anzahl der Konfigurationen; j‘

Mame der Konfiguration T JCanfiguration 1

Hirweeiz: Hier werden nur die Mamen vergeben. ‘W ahlen Sie die gewunzchte Fonfiguration im Meni der He

Speichern Schliefen
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e) Verschiedenes:

s ‘ DLSF Einstellungen |Webcam Einztellunger

Teleskop ‘ Leitferrrahr | E.anfigurationen | Y

Output file

| Browse

[~ Daten anhangen

[ Adaptiven Filter an
Iv Guiding zofart beginnen

Speichern Schliefen

Beim Autoguiding konnen Sie Daten in der Datei ,,Daten.dat* mit abspeichern lassen.
Erkldrung der Datenstruktur siehe beim Guiding.

Unter ,,Output File* bestimmen Sie den Speicherort der Datei.
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Adaptiven Filter an:

LMS Adaptiver Filter - Einstellun...

Blending:

Alpha:

Der Filter nimmt die vergangenen RA-Abweichungen und passt den FIR-Filter (finite impulse
response filter, siehe http://de.wikipedia.org/wiki/FIR-Filter ) optimal an, um das Rauschen
besser vom wirklichen Fehler unterscheiden zu konnen, ohne dass dabei eine
Zeitverschiebung auftritt.

Das Filter benotigt etwa 30-60sec um sich selbst zu adaptieren (mit einer Belichtungszeit von
Is), wobei die Adaptionszeit auch von dem Alpha Wert abhéngt.

Blending-Schieber ,,0° = Filter ist deaktiviert
Blending-Schieber ,,100* = voller Filter-Effekt

Mittels des Alpha Schieber kann man die Aggressivitit einstellen, mit der sich der Filter
anpasst. Ein guter Startwert ist 70.

Der Filter kann instabil werden, Wenn man gro3e Abweichungen in RA hat und der Alpha
Schieber nahe 100 steht.

Sollte der Filter instabil werden, keine Panik, einfach Guiding deaktivieren und neu
aktivieren, dabei werden die Filterkoeffizienten geloscht.

Empfehlung: deaktiviert.

Guiding sofort beginnen: Nach driicken des Guide-Buttons wird sofort mit dem Guiding
begonnen. Ist dies nicht gewiinscht, Haken entfernen.
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f) DLSR-Einstellungen:

DSLR Auswahl: Hier stellen Sie ein, wie ihre DSLR angeschlossen ist.

Parallel Port: siche http://www.guidemaster.de/interface.asp.

DSUSB (Shoestring): siehe http://www.store.shoestringastronomy.com/products_ds.htm.
Serielles Interface: siche
http://www.beskeen.com/astro/Serial DSLR Control/SerialPortControlCables.html.

DLSR-Belichtungszeiten: Hier konnen Sie beliebige Belichtungszeiten hinzufiigen oder aus
der Voreinstellung 16schen.

Dither-Radius: Gibt an, um wie viele Webcam-Pixel in Rec und Dec nach jeder Aufnahme
verschoben wird. In einem Feld von N x N Pixel wird durch eine Zufallsfunktion hin und her
gesprungen, das funktioniert bei angeschlossener DLSR Kamera automatisch, ansonsten muss
man das manuell machen.

Teleskop Leitfernrohr K.onfigurationen Yerschiedenes . DLSR “w'eboam Einstellunger
Einstellungen
DLSR Auswahl DLSR Belichtungszeten
o Aus 00&0 e
~ Parallel Part 120 Zeit hinzufligen
¢ DSUSE [Shoesting] 0300
~ . 000 -
Sernialles Interface nann Zeit lazchen

1200

1800

2400

3600

Dither-F adius]g pixel

Speichern Schliefen
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4. Setup-Vektoren:

Hier konnen Sie sich die beim Kalibrieren ermittelten Werte ausgeben lassen. Siehe dort.

5. Teleskop-Verbinden:

Vor dem Kalibrieren oder Guiden miissen Sie iiber ,,Teleskop-Verbinden* eine
Verbindung zu ihrem Teleskop herstellen.

* |Guidemaster,

File Kamera Setup Teleskop Hife

Kalibrieren Darkframe

Bilder

Btz Speichern

=200 R5232 M

El [ 1000wl
[ I RA
I lnw DE 5]

Hier konnen Sie das Teleskop manuell steuern. Die Zahl ist
ein Zeitwert (ms) und kann gedndert werden. Das Teleskop
bewegt sich entsprechend lange den Zeitwert.

Status:

Hier konnen Sie die Bewegungsrichtung des Teleskops fiir
die manuelle Steuerung umkehren.

Wenn man die Bewegungsrichtungen umkehrt, dann werden auch fiir die automatische
Steuerung die Bewegungsrichtungen umgekehrt. Die Funktion ist interessant, falls man
nach dem Umschlagen der Montierung nicht mehr neu kalibrieren will. So muss man
dennoch bei manchen Steuerungen die Bewegungsrichtung bei einer oder zwei Achsen
umkehren (aufgrund der Kalibrierungen bendétigt man diese Funktion nicht wirklich).
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Kalibrieren:

Nachdem Sie ihr Leitrohr auf den Leitstern ausgerichtet haben, kalibrieren Sie die
Kombination Teleskop/Montierung.

Guidemaster.

File Kamera Setup Teleskop Hife

Darkframe

Bilder
Speichern

Status:

Nach Auswahl des Buttons ,,Kalibrieren‘ erscheint folgender Dialog:

Guidemaster E|

Automatische Leitsternsuche?

Mein |

Sie konnen den Leitstern automatisch vom Programm suchen lassen oder mit Mausklick
auswihlen.
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Im ersten Schritt wird das Teleskop Richtung Siiden bewegt. Dann sucht sich das
Programm bei automatischer Leitsternsuche einen Leitstern bzw. bei manueller
Leitsternsuche identifizieren Sie den Leitstern mit einem Mausklick.

Wenn unter ,,Setup-Teleskop-Kalibrierungsoptionen* die Option ,,DE Backslash
Bestimmung an* aktiviert ist fihrt das Programm mehrmals in verschiedene Richtungen
in folgende r Reihenfolge: N, N, S, S, W, E, N. Ist ,,DE Backslash Bestimmung an*
deaktiviert fahrt das Programm: N. S, W, E..

Bei manueller Leitsternsuche miissen Sie nach jeder Richtungsénderung den Leitstern neu
identifizieren.

Nach erfolgter Kalibrierung kann eine Meldung, wie diese erscheinen.

Guidemaster.

Sehr groffer Backlash {mehr als 1 Sek)

Danach konnen Sie beim Kalibrierungsergebnis die gefahrenen Vektoren und die
berechneten Vektoren ausgeben lassen.

Es wurden der Backslash DEC in Millisekunden, Kamerawinkel, sowie die Lange RA und
Linge DA ermittelt. Das mittlere Feld, gibt die gemessenen Werte an fiir jede einzelne
Bewegungsoperation. Das rechte Feld zeigt die daraus berechneten Werte an. Backslash in
der Deklinationsachse in Millisekunden = Totzeit in ms. Kamerawinkel in Grad. Linge
RA, DE ist die Strecke in Bogensekunden, die pro Sekunde gefahren wird.

Korrekturen an:
Damit kann man die einzelnen Achsen und Richtungen zur automatischen Nachfiihrung

aktivieren oder deaktivieren, z.B. Kann man das Programm anweisen die
Deklinationsachse nur in einer Richtung zu korrigieren.
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Kalibrierungsergebnis

Ergebniz
azec/zec  deg
DE+ [1178m1 [152.8A3 Backlash DE: 320006 ms  Loschen
DE- |DE99%6 |74.054 Kamerawinke |gg.4285 deg
R+ |a 43472 [67.0586 Lange RA: |7 99137 asec/sec
RA- |754802 248794 Lange DE: |4 5305 asec/sec
F.omekturen an
[v DE+
[+ DE-
vekioran T T T v RA+
ausgeben ;Zﬂg{_ir:_l Farameter berechnen ‘ [v R
Yenwerfen ‘ Speichern

Die ermittelten Werte konnen verworfen oder gespeichert werden. Werden diese Werte
gespeichert, so werden diese beim Autoguidung verwendet.

Wenn Sie das Kalibrieren abbrechen, wird die letzte aktive Fahrbewegung noch
vollstidndig abgeschlossen.

Wann muss man nachkalibrieren:

Definitiv, immer wenn die Webcam verdreht wird. Bei machen Teleskopen muss DE
invertiert werden oder neu kalibriert, wenn man das Teleskop von Ost nach West oder
West nach Ost-Lage verdndert. Manchmal ist es von Vorteil, wenn man ein anderes
Objekt fotografiert, neu zu kalibrieren, z.B. wenn man ein Aquator nahes Objekt
fotografiert hat und dann auf ein Pol nahes Objekt schwenkt, oder umgekehrt, dabei
verdndern sich die Vektorldngen.
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7. Guiden:

Nach Auswahl des Buttons ,,Guide* erscheint folgender Dialog:

i AuF aktuelle Pozition guiden

Leitztern zentrieren

oder

§Auf aktuelle Pogition guiden

Letzte Pozition verwenden

Leitztern zentrigren

Auf aktuelle Position guiden:

Sie wihlen einen Leitstern aus und das Programm fiihrt auf diesen Stern an der aktuellen
Position nach.

Letzte Position verwenden:

Sehr wichtige Funktion, wenn man das guiden beendet / unterbrochen hat, kannst man auf
der gleichen Stelle weiter guiden.

Leitstern zentrieren:
Der ausgewihlte Leitstern wird zur Mitte des Webcamfensters bewegt. Dann beginnt an

dieser Stelle das Guiding.

Hinweis: Versuchen Sie den Leitstern moglichst prizise in der Mitte anzuwihlen!
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Nach Auswahl und Abschluss einer dieser Optionen erscheint das Guide-Kontrollfenster:

[v Guiding aktivieren

Aagagreszivitat
DE 1
R 1

Mittel DE: l_j
Mittel P l_j

Delta BA[: 0.07 0.025

Delta DE["): -018 0.025
Helligkeit: 2.9
Rate [z 0016

SumBaAlsl 020 SumDE[] -0.59

[ Schreibe File

FulScaleRes(asec] j j 5 Fehler in Rektaszension

Fehler in Deklination

Aufsummierte Messpunkte

Ausschnittsdarstellung
(10x10 Pixel)

Wenn Sie unter Setup-Optionen-Verschiedenes den Haken bei ,,Guiding sofort
beginnen* gesetzt haben, wird sofort mit dem Nachfiihren begonnen. Ist dies nicht der
Fall, Aktivieren Sie das Guiding manuell durch Haken setzen bei ,,Guiding aktivieren*.

Wenn das Guiding deaktiviert ist, konnen Sie beobachten welche Abweichungen ihre
Kombination Teleskope/Steuerung/Montierung/Stativ produziert.

Aggressivitit: Das heillit wie stark korrigiert wird. Das Programm berechnet, wenn und
wie lange die Steuerimpulse sein miissen, um von der aktuellen Position zur Sollposition
zu fahren. Bei 100% wiirde es genau so lange fahren, da aber die Vektoren sicherlich
einen kleinen Fehler haben und auch das Seeing einen Einfluss hat, verwende ich immer
eine kleinere Aggressivitiat. Wihlen Sie also die Aggressivitit nicht zu hoch, sonst kommt
ihr Gesamtsystem ins iiber schwingen. Wertespanne ist 0 bis 100

Empfehlung: 30 in DE und RA.



Guidemaster-Tutorial

von Herbert Kohlmann und Matthias Garzarolli ©2006)

Mittel DE / Mittel RA: Hier gibt man an, iiber wie viele Webcam-Bilder gemittelt wird
um die Position zu berechen. Wobei die Mittelung gleitend funktioniert. Nicht mitteln ist
gleich ,,1%.

Empfehlung: 1.

Beim Guiding oder beim beobachten werden folgende Werte berechnet und ausgegeben

Delta RA ["]: Aktueller Fehler (Abweichung zur Sollposition) in Bogensekunden fiir die
RA Achse).

Delta DE ["']: Aktueller Fehler (Abweichung zur Sollposition) in Bogensekunden fiir die
DE Achse).

Helligkeit: Helligkeitsinformation, allerdings gibt es keine Umrechnungsmoglichkeit in
mag.

Rate [s]: Wiederholrate, hingt ab von den Fahrzeiten, der Rechenzeit
(Rechengeschwindigkeit des eingesetzten Computers) und der Belichtungszeit. In die
Wiederholrate geht auch die Zeit ein, die das Teleskop zum Fahren und berechnen der
Position benétigt. Erst nach einem Bild, der Rechenzeit und der anschliefenden
Teleskopbewegung wird ein neues Bild gemacht.

SumRA [s]: Summe aller Korrekturen, daran kann man erkennen ob die. RA Achse zu
langsam oder zu schnell lduft, der Idealfall wére 0.

SumDE [s]: Summe aller Korrekturen, daran kann man erkennen ob die. DE Achse zu
langsam oder zu schnell lduft, der Idealfall wére 0.

Schreibe File: Hier konnen Sie folgende Werte

Date, Time, Timer, RA_Error, DE_Error, Brighness, RA_Correction, Dec_Correction,
RA_Error_average, DEC_Error_average

in die Datei ,,Daten.dat* mitprotokollieren lassen, wenn Sie den Haken setzen. Den
Dateipfad haben Sie unter ,,Setup-Optionen-Verschiedenes-Output File* festgelegt.

Die Daten bedeuten im Einzelnen:

Datum, Uhrzeit, Timer(=Zeit in sec seit OUhr), Abweichung RA [asec], Abweichung in
DEC [asec], Helligkeit, Fahrzeit in RA um den Fehler auszugleichen [10ms,+/- =
Richtung], dito Fahrzeit in DE, gemittelter RA-Fehler [asec] (falls Mittelung aktiv ist),
gemittelter DE-Fehler [asec](falls Mittelung aktiv ist).

Die Titelleiste wird nur geschrieben, wenn man ein neues File erstellt und die Daten nicht
anhéngt.

Wenn man nur den Fehler aufzeichnen will, ohne dass Korrekturen gemacht werden
sollen, kann man das Guiding deaktivieren (Haken bei ,,Guiding aktivieren‘
ausschalten), oder indem man die Aggressivitit von RA und/oder DE auf O stellt. Damit
lasst sich dann auch eine Vermessung des Schneckenfehlers machen.

Das obere Diagramm zeigt den Fehler in Rektaszension, das untere Diagramm den Fehler
in Deklination an.
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Die Graphamplitude kann durch die Veridnderung der "FullScaleResolution" auf 0,5, 1, 2,
5, 10, 20, 50, 100, 200, 500 Bogensekunden eingestellt werden.
Empfehlung: S asec.

Die linke untere Graphik zeigt eine Ausschnittsdarstellung (10x10 Pixel) des Hauptbildes
an.

In der Graphik rechts davon werden alle Messpunkte aufsummiert. In der X-Richtung sind
die Rektaszensionsabweichungen und in Y-Richtung die Deklinationsabweichungen
aufgetragen.

Um die Aufzeichnungen neu zu starten, auf das jeweilige Diagramm/Graphik klicken.

Darkframe:

Kann man erstellen, indem man das Teleskop abdeckt und dann mit der Webcam ein
Dunkelbild macht, welches dann von allen anderen Webcam-Bildern abgezogen. Damit
kann man Hotpixel, welche nur im Allgemeinen. bei lang belichteten Aufnahmen
entstehen, eliminieren. Hat aber in der Regel. keinen Einfluss auf die Nachfithrqualitét.
AuBer es ist ein starker Hotpixel direkt neben dem eigentlichen Guiding-Stern.

Bilder speichern:

In Vorbereitung.

File EXIT:

Das Programm wird ohne jede weitere Nachfrage, auch beim Guiden, sofort beendet.

Tutorial-Version 1.00

Wer Fehler findet oder sonst etwas weis kann es mir mailen. Das Tutorial wird dann
erginzt oder iiberarbeitet.

Py
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Herbert Kohlmann
August 2006
mailto:herbiek @web.de




